
iMec2026 プログラム (Ver. 0828) 
※ タイトル、著者情報はカメラレディ原稿登録時の OpenConf 登録内容に基づいています 

 
9 ⽉ 15 ⽇ 
09:50 - 10:00 オープニング (多⽬的ホール) 
 
10:10 - 11:25 ⼀般講演 1 「知能メカトロニクス」(多⽬的ホール) 
座⻑：宮島 沙織(北海道⽴総合研究機構) 
IMO1-1 歩⾏ロボット聴覚におけるエゴノイズ分離のための⾳響・⾔語整合クラスタリング 
正⽥ 晃⼰、ルイ笠原 純ユネス、安 琪、⼭下 淳(東京⼤学) 
IMO1-2 変種変量⽣産における産業⽤ AI エージェントの統括アーキテクチャ 
⻄⽥ 健(北九州市⽴⼤学) 
IMO1-3 GA 最適化を考慮した経路洗練化⼿法の⼀設計 
⾕藤 暁、⼭本 透(広島⼤学) 
IMO1-4 RealSense IR ドットパターンの局所位相差を⽤いた⾮接触⼼拍検出 
佐藤 ⽻玖、⻘⽊ 広宙(公⽴千歳科学技術⼤学) 
IMO1-5 空気圧⼈⼯筋拮抗駆動関節の可動範囲・トルク特性を考慮した⾮円形プーリの設計 
國⽥ 裕介、川節 拓実、細⽥ 耕(京都⼤学) 
 
10:10 - 11:25 ⼀般講演 2 「パターン認識」(スタジオ 1) 
座⻑：藤原 孝幸(北海道情報⼤学) 
IMO2-1 良品モデル⽣成における局所特徴の参照領域形状の考察 
⼩平 翔吾、尾野 裕⼀朗、松岡 祐希、⻘⽊ 公也(中京⼤学)、輿⽔ ⼤和(YYC ソリューション/中京⼤
学)、伊藤 ⿇⾥、⾼橋 正美(セイコーフューチャークリエーション) 
IMO2-2 個性模倣による省エネルギーシェパーディングにおける局所性能の推移に基づく模倣確率の
動的適応 
柏⽊ ⽔輝、佐々⽊ 元気、五⼗嵐 洋(東京電機⼤学) 
IMO2-3 時間的連続タスクにおける多次元能⼒表現と難易度要因別訓練効果の検討 
森下 陸、佐々⽊ 元気、五⼗嵐 洋(東京電機⼤学) 
IMO2-4 視線・環境情報に基づく視線制御型電動⾞いすの視覚的意図推定 
⽐嘉 聖(沖縄⼯業⾼等専⾨学校)、⼭⽥ 孝治(琉球⼤学)、神⾥ 志穂⼦(沖縄⼯業⾼等専⾨学校) 
IMO2-5 交通事故オープンデータを⽤いた⼀宮と名古屋におけるバス事故の分析 
武⽥ 佳之、佐藤 惇哉(岐⾩⼤学)、野々村 望(レシップ) 
 
11:35 - 12:50 ⼀般講演 3 「メカトロニクスとロボット制御」(多⽬的ホール) 
座⻑：村⽥ 頼信(和歌⼭⼤学) 
IMO3-1 倒壊家屋の部材⽀持関係のデータ構造化 ーグラフ構成の改善とスケールアップー 
渋⾕ 郁⽂、野⽥ 哲男(⼤阪⼯業⼤学) 
IMO3-2 指をすり合わせる義⼿ -ワイヤー駆動を⽤いた⺟指モデル実装 第 3 報- 
浦野 遙、野⽥ 哲男(⼤阪⼯業⼤学) 



IMO3-3 解除動作分類に基づくモデルベースのコネクタ接続解除 
佐藤 太亮、松下 璃⾐菜、荒井 翔悟(東京理科⼤学)、松⽥ 源⼀郎、濱⽥ 真吾、⽯倉 智貴(パナソニッ
クホールディングス) 
IMO3-4 Attention を⽤いた Object Centric Representation に基づく Social Learningの提案 
笹岡 亮太、今川 孝久、榎⽥ 修⼀(九州⼯業⼤学) 
IMO3-5 損失地形の平坦さを考慮した損失重みの動的調整によるマルチタスク学習の改善 
段原 ⼤輝、今川 孝久、榎⽥ 修⼀(九州⼯業⼤学) 
 
11:35 - 12:50 ⼀般講演 4 「画像認識」(スタジオ 1) 
座⻑：森⼭ 剛(東京⼯芸⼤学) 
IMO4-1 激しい挙動変化を伴う動的環境におけるマルチモデル優先統合と運動⼀貫性によるロバスト
複数物体追跡 
松坂 ⼀輝、藤原 孝幸(北海道情報⼤学) 
IMO4-2 インスタンスセグメンテーションを⽤いた丸棒カウントの性能改善 
⼭川 ⻯空(岐⾩⼤学)、⻘⽊ 和⾺、荒井 義隆、伊藤 義彦(MTK)、佐藤 惇哉(岐⾩⼤学) 
IMO4-3 料理画像とレシピ⽂の部分的対応を考慮した CLIPモデルの学習性能向上 
⽥上 鈴奈、秋⽉ 秀⼀、橋本 学(中京⼤学) 
IMO4-4 治具管理のための低解像度QRコード認識の基礎検討 
髙⽥ 悠翔(岐⾩⼤学)、佐藤 恒、藤嶋 優(⿃⽻⼯産)、佐藤 惇哉(岐⾩⼤学) 
IMO4-5 個⼈の主観的評価を考慮した図⾯検索システムに関する検討 
⽵内 悠⽃(岐⾩⼤学)、近藤 肇(岐⾩⼯業)、佐藤 惇哉(岐⾩⼤学) 
 
13:50 - 14:50 フリースタイルセッション１ (ホワイエ) 
IMF1-1 IMO2-1 
IMF1-2 IMO2-2 
IMF1-3 IMO2-3 
IMF1-4 IMO2-4 
IMF1-5 廃炉作業のための遠隔操作型ロボットハンド ―第三報：試作したロボットハンドの評価実験
― 
松本 裕貴、⾐川 潤(福島⼤学) 
IMF1-6 ストレス・覚醒状態の調整を⽬的とした⾳刺激が持続的注意および⼼拍変動に与える影響 
何 夢娜、佐々⽊ 元気、五 ⼗嵐洋(東京電機⼤学) 
IMF1-7 卓上移動ロボットによる CT-optimal Touch提⽰システム 
佐野 雄⼤、YIM YOUCHAN、⽥中 ⽂英(筑波⼤学) 
IMF1-8 画像圧縮に起因する物体検出DNNのバイアス分析 
遠藤 開登、棚橋 功基、⻘⽊ 公也(中京⼤学)、坂⼝ 祐⼀、永⾒ 啓、加藤 隆平、イダロ ティム ジェ
イソン、佐藤 ⼀真(三菱⾃動⾞⼯業) 
IMF1-9 駆動源分離型ロボットハンドを⽤いた遠隔操作システムの構築 
佐藤 巧実、⼤前 進夢(福島⼤学)、若林 勇太(舞鶴⼯業⾼等専⾨学校)、永野 光(京都⼯芸繊維⼤学)、⾐
川 潤(福島⼤学) 



IMF1-10 Simulation of Stickiness Sensations Using a Wire-Driven Force Feedback System in Virtual 
Reality 
GU YUEMING、佐々⽊ 元気、五⼗嵐 洋(東京電機⼤学) 
IMF1-11 スマートフォンを⽤いた抱っこ姿勢⽀援システムにおける動的ガイダンスの効果検証 
⼭本 経昊、宮内 翔⼦(九州⼤学)、⼩⻄ 佳世乃(⾦沢⼤学)、倉⽖ 亮(九州⼤学) 
IMF1-12 LiDAR点群からのボクセル・ピクセル変換を⽤いた駐⾞場要素分類 
清⽥ 純希、近藤 良樹、今⻄ 毅英、⻘⽊ 公也(中京⼤学)、髙橋 優太、永⽥ 拓磨、野村 侑⼀朗、北野 
巴(トヨタテクニカルディベロップメント) 
IMF1-13 コンテキストベースメタ強化学習を⽤いたソーシャルナビゲーション 
兵頭 侑樹、松本 耕平、⻑久 陽⽃、倉⽖ 亮(九州⼤学) 
IMF1-14 Cellpose-SAM のアルミナ焼結体 SEM画像への適⽤⽅法の検討 
村上 昂史、秋庭 祐弥、関 なのは、⻘⽊ 公也(中京⼤学)、中島 佑樹、平尾 喜代司、福島 学(産業技
術総合研究所) 
IMF1-15 三次元歩⾏データにおける少数注⽬部位による歩容認証精度の検証 
⼩林 叶姫、⼭川 輝、廣瀬 誠(⿃⽻商船⾼等専⾨学校) 
IMF1-16 床⾯投影映像視聴時における床材および映像条件の違いが映像酔いに与える影響の検証 
⼭川 輝、⼩林叶姫、廣瀬 誠(⿃⽻商船⾼等専⾨学校) 
IMF1-17 IMO1-1 
 
14:50 - 16:05 ⼀般講演 5 「ロボティクス応⽤」(多⽬的ホール) 
座⻑：橋本 学(中京⼤学) 
IMO5-1 移載先の配置可能領域を考慮した LLMベースのロボットプログラム⾃動⽣成システム 
⽥村 健⻯、村瀬 ⽂哉、丸⼭ ⾼輝、秋⽉ 秀⼀、橋本 学(中京⼤学) 
IMO5-2 エネルギー予測器によるロボット動作のエネルギー効率向上 
⼤⾕ 知暉、武次 広夢、浮⽥ 宗伯(豊⽥⼯業⼤学) 
IMO5-3 姿勢推定 AI による作業負担計測とポジティブリフレーミングに基づく負担の予防および活
⽤ 
野⽥ 紫⾳、⽥中 孝之、⽇下 聖(北海道⼤学) 
IMO5-4 統合カメラシステムを⽤いた搾乳作業識別⼿法の構築 
井⼝ 凌太郎、⽇下 聖、⽥中 孝之(北海道⼤学)、草場 信之(帯広畜産⼤学) 
IMO5-5 光学⾳響ステレオによる深度推定と光の減衰モデルを⽤いた⽔中光学画像の輝度補正 
⽩井 柊梧、王 鈺晟、安 琪、⼭下 淳(東京⼤学) 
 
14:50 - 16:05 ⼀般講演 6 「異常検知」(スタジオ 1) 
座⻑：⻘森 久(中京⼤学) 
IMO6-1 IMU信号に基づくパーキンソン病分類のための選択的パッチ多重インスタンス学習 
Haoyuan Sun、楊 凱、濵⽥ 裕幸、菊地 謙、⼭下 淳(東京⼤学)、Diego Torricelli(スペイン国⽴研究評
議会)、安 琪(東京⼤学) 
IMO6-2 ルール関連領域に注⽬する VLMベースの論理的異常検知 
⼭⽥ 智⼤、村上 尚⽣、平松 直⼈、秋⽉ 秀⼀、橋本 学(中京⼤学) 



IMO6-3 VLM を⽤いた⾃律型異常検知アルゴリズム設計⽀援フレームワークの構築に関する基礎検
討 
三輪 来夢、佐藤 惇哉(岐⾩⼤学) 
IMO6-4 既存異常検知⼿法の⾼精度化のためのリファインモデルの提案 
村上 尚⽣、平松 直⼈、秋⽉ 秀⼀、橋本 学(中京⼤学) 
IMO6-5 正常・異常間の分離性を保持する特徴次元削減に基づく異常検知の⾼速化 
平松 直⼈、村上 尚⽣、秋⽉ 秀⼀、橋本 学(中京⼤学) 
 
16:15 - 17:15 招待講演 1 (多⽬的ホール) 
司会：⽥中 孝之(北海道⼤学) 
「沖縄近海における⽔中ロボティクスの活⽤」 
武村 史朗 ⽒(沖縄⾼専) 
 
16 ⽇ 
9:15 - 10:45 ⼀般講演 7 「知能ロボティクスと基盤モデル」(多⽬的ホール) 
座⻑：佐藤 惇哉(岐⾩⼤学) 
IMO7-1 能動的推論に基づく意図駆動の運動⽣成ー世界モデルへの潜在プランニング 
⽥原 駿、佐々⽊ 元気、五⼗嵐 洋(東京電機⼤学) 
IMO7-2 視覚⾔語⾏動モデルの事後学習に向けた残差予測型世界モデル 
桝岡 篤⼈、加藤 邦⼈(岐⾩⼤学) 
IMO7-3 世界モデルを⽤いた視覚⾔語⾏動モデルの事後学習における意味的進捗報酬 
中尾 郁哉、桝岡 篤⼈、加藤 邦⼈(岐⾩⼤学) 
IMO7-4 フォークリフトのパレット差し込み作業におけるフォーク先端搭載カメラ画像および慣性計
測情報を⽤いた操作⽀援の基礎検討 
正⽊ 颯⼈、⾦⼦ 知紘(東京電機⼤学)、淵⽥ 正隆、吉⽥ 哲(カインズ)、中村 明⽣(東京電機⼤学) 
IMO7-5 花修景のための⾃動除草ロボットの開発と⾛⾏制御 
川村 望、能勢 ⻯⽮、中村 葵、⾨倉 拓弥、荻野 修平、釜道 紀浩、中村 明⽣(東京電機⼤学) 
IMO7-6 歌唱学習に向けた喉頭振動フィードバックによる発声⾃⼰主体感の増強 
平塚 亮気、佐々⽊ 元気、五⼗嵐 洋(東京電機⼤学) 
 
10:50 - 11:50 招待講演 2 (多⽬的ホール) 
司会：⼭下 淳(東京⼤学) 
「フィジカル AI のこれまでとこれから」 
河原塚 健⼈ ⽒(東京⼤学) 
 
12:50 - 13:50 フリースタイルセッション 2 (ホワイエ) 
IMF2-1 IMO7-1 
IMF2-2 IMO7-4 
IMF2-3 IMO7-5 
IMF2-4 IMO7-6 



IMF2-5 実画像合成に基づく⾃動アノテーション学習データの⽣成と群⽣雑草の個別株検出 
⾨倉 拓弥、熊井 啓太、荻野 修平、釜道 紀浩、中村 明⽣(東京電機⼤学) 
IMF2-6 ⼀⼈称視点映像を⽤いた作業者位置推定に向けたコンポジット ARマーカの構成と精度評価 
⼟⽥ 耀仁、佐々 夢華、中村 明⽣(東京電機⼤学) 
IMF2-7 跳躍課題の成績に影響を及ぼす動作要因の解析 
森⼭ 剛、⼩髙 雅治(東京⼯芸⼤学) 
IMF2-8 領域検出とインスタンス分離の統合によるノリ病害罹患細胞の検出 
中村 賢⼠郎、中原 航輝(熊本⼤学)、森 慎也、加藤 将太(福岡県⽔産海洋技術センター有明海研究所)、
⼾⽥ 真志(熊本⼤学) 
IMF2-9 ユーザベースチューニングによる Vペット⾏動モデルの個体差⽣成と評価 
⼾塚 圭亮、坂⼝ 正道(名古屋⼯業⼤学) 
IMF2-10 知識グラフを⽤いた Relational Graph Neural Network による防犯カメラ映像における異常
⾏動検知 
⼩池 祐佳、檜作 彰良(横浜市⽴⼤学) 
IMF2-11 左右差分情報を⽤いた Attention 機構による胸部 X線画像における病変検知 
松本 美波、檜作 彰良(横浜市⽴⼤学)、樋⼝ 光徳、鈴⽊ 弘⾏(福島県⽴医科⼤学) 
IMF2-12 深層強化学習を⽤いた⼈の腕への⾶びつきロボットの開発 
⽯原 拓樹、イム ユチャン、⽥中 ⽂英(筑波⼤学) 
IMF2-13 擬似⼒覚提⽰マウスの評価実験に向けた検討 
熊野 愛美、⼭本 晃⽣(東京⼤学) 
 
13:50 - 14:50 ⼀般講演 8 「知能メカトロニクス応⽤」(多⽬的ホール) 
座⻑：中村 明⽣(東京電機⼤学) 
IMO8-1 劣化画像に頑健なスパースネットワークに向けたシャープネス最⼩化⼿法の包括的分析 
上野 詩翔、加藤 邦⼈(岐⾩⼤学) 
IMO8-2 イオンゲルセンサグローブと RGB-Dカメラのセンサフュージョンによる⼿の姿勢推定 
上堀内 優輝、川節 拓実、細⽥ 耕(京都⼤学) 
IMO8-3 航空機外観検査に向けた TCN を⽤いたジェスチャ時筋電に基づくロボット操作インタフェ
ース 
海⽼原 ⼤雅(宇都宮⼤学)、⼟屋 順平、松本 洋平、関根 尚之、村居 健司(SUBARU)、星野 智史(宇都
宮⼤学) 
IMO8-4 建機遠隔操作における接触反⼒由来振動の抽出と地⾯インピーダンス判別への応⽤ 
住⼭ 遼、⽇下 聖(北海道⼤学)、栗⽥ 雄⼀(広島⼤学)、坂本 郁哉、永井 政樹、伊藤 卓(コベルコ建機)、
⽥中 孝之(北海道⼤学) 
 
14:50 - 15:00 表彰式 (多⽬的ホール) 
 
15:00 - 16:00 特別企画 (多⽬的ホール) 
 
16:00 - 16:10 表彰式・クロージング (多⽬的ホール) 


